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第一章： 概序

感谢您采用直流无刷道闸控制器。本手册提供给使用者安装、参数设

定、异常诊断、排除及日常维护和本无刷道闸控制器相关注意事项。为了确

保能够正确地安装及操作本无刷道闸控制器，在安装前必须认真阅读说明

书，并妥善保存说明书以便日后使用、查阅。本产品必须由专业人员或经

公司授权的人员进行安装。

以下为特别需要注意的事项：

1、在无刷道闸控制器内部的电子组件对静电特别敏感，因此不可异

物置入电机驱动器内部或触摸主电路板；

2、绝不可将直流电机驱动器输出端子 U，V，W连接至 AC 电源；

3、实施配线时，务必关闭电源；

4、直流电机驱动器端子接线方式务必正确。

二、通用技术条件：

1、工作温度：-20℃~+70℃
2、工作湿度：≤90%（无结露）

3、输入电源：DC 24V/15A

4、震动：20Hz 以下 9.80665m/s2(1G) 20~50Hz 5.88m/s2(0.6G)

5、遥控频率：433MHz

6、防护等级：IP20

7、适配电机功率≤200W
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第二章： 控制器介绍/接线方式

示例：台邦电机接线方式

* 控制器有 4 个按键，可通过按键对控制板的各种参数进行设置。

* 其他各项功能设定、按照下列表格对应参数描述修改。
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第三章：常用功能操作

一、自动学习

1、给主板供电 24V、 主板会滴滴响（正常现象）

2、闸机自动寻找起/落杆位置、直到滴滴声音停止、自动学习完成

3、因为闸机有左右方向、自动学习完成后可以按主板上 起/+ 或 落/- 键、

确认方向是否正确。 改变默认方向。（请调节 P-14 参数 0或 1）

注意：断电后、重新上电，闸机会自动抬杆学习一次，属于正常现象。

二、遥控器学习

1、长按主板上的 确认/保存 键 5秒钟、进入遥控器学习界面

2、屏幕显示 0000

3、依次按 遥控器上的 开 关 停 按键。学习完成后、屏幕会跳到 P-29,

再按一次 菜单/返回 键返回主界面，学习完成。

注意：若恢复出厂设置，遥控器需重新学习。

使用 1个遥控器学习配对成功后两个都可使用。

三、快捷键操作：

1、 长按 菜单/返回 5秒恢复出厂设置（滴一声提示）

或者 P-19 内置 2套参数、 0默认自动版本参数、1手动广告道闸参数

2、 遥控器清除方法： 长按 确认/保存 5秒进入遥控器学习界面、显示****、

再长按 确认/保存 键 3秒、滴一声提示、显示 0000 表示数据已清除、1秒钟自

动返回 P-29 界面。

3、 同时长按 起/+ 落/- 键 3 秒、自动切换起落方向。（滴一声提示）
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二、常用功能参数设置

1级菜单 2级菜单 参数名称 默认值 单位 备注

P-01 25-95 抬闸速度 50 / 数值越大，速度越快，反之速度越慢；

P-02 25-95 落闸速度 45 / 数值越大，速度越快，反之速度越慢；

P-03 5-20 抬闸减速值 5 / 数值越小，减速越明显、反之越快

P-04 5-20 落闸减速值 5 / 数值越小，减速越明显、反之越快

P-05 0-90 抬闸减速角度 55 度 数值越大，越提前减速。

P-06 0-90 落闸减速角度 55 度 数值越大，越提前减速。

P-07 0-40 抬闸到位偏角 2 度 角度以 1度为单位，数值越小：杆越向上；

P-08 0-40 落闸到位偏角 1 度 角度以 1度为单位，数值越小：杆越向下；

P-09 2-14 遇阻反弹电流 12 A
电流越小遇阻反弹灵敏度越高，调的太小时

可能会出现起落杆不正常的现象。

P-10 0-60 自动落杆时间 0 s
设置为 0时不自动落杆，其它值为自动落杆

等待时间。

P-11 100-1500 落闸加速时间 1000 ms 数值越小，加速时间越短，反之越长

P-12 0-2 自动运行标志 0

0：不自动运行；

1：自动运行，断电清除；

2：自动运行，断电记忆；

P-13 0-5 电磁锁杆力度 1
设置为 0时不锁杆，其它值 1-5 为锁杆力矩

大小。太大时可能会出现堵转报警。

P-14 0-1 默认方向 0
通过设置“0”或者“1”来改变电机运转方

向。

P-19 0-20 恢复出厂设置 0
调到 P-19 按两次 确认 键恢复出厂设置；

0：恢复到自动模式、1：恢复到手动模式

P-29 0-FFFF 遥控器学习 /
详见第三章第 2节遥控器学习；有遥控器数

据清除功能
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三、系统默认参数（仅供参考学习）

1级菜单 2级菜单 参数名称 默认值 单位 备注

P-15 0-1 版本选择 -
手自动版本选择：

0 为自动学习（慢）， 1为自动学习（快），2手动学习

P-16 1-32 RS485 通讯地址 1

P-17 11-20 RS485 通讯速率

索引
11 改变参数立刻生效

P-18 0-99 报警代码 0

报警时自动跳进该 2级菜单，

重新上电或按 set 键复位整个程序，

见备注表格（报警代码）

P-20 0-9999 起落闸用时 ms 起杆用时和落杆用时分别显示；

P-21 0-9999 闸杆位置值 / 闸杆位置；

P-22 0-90 闸杆角度值 度 闸杆角度位置；

P-23 0-7 运行状态值 /

P-24 0-9999 电机速度 RPM 根据电机极对数，确定电机转速；

P-25 0-9999 遇阻反弹计数 次 断电后，数据清零；

P-26 0-999.9 母线电压 V 实时母线电压；

P-27 0-99.99 相电流 A 实时相线电流；

P-28 0-9999 程序版本号 / 版本序列号；

P-30 0-9999 计数端口计数 辆
恢复出厂设置，遥控，台控，断电，按键控

制时清零

P-31 0-9999 总的上电次数 次
每次重新上电或软件复位时加 1，不能恢复

出厂设置

P-32 0-1000000 遥控计数 次 起杆加 1落杆加 1，不能恢复出厂设置

P-33 0-1000000 总的起落杆计数 次 起杆加 1落杆加 1，不能恢复出厂设置

P-34 0-1000000 总的运行小时数 小时
每运行 1小时加 1，不足 1小时的舍去，

不能恢复出厂设置

P-35 运行状态指示 数码管不同的段指示着不同的状态。
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第四章: 故障代码和解决方法

第五章：售后服务

1、一年内免费保修。

2、终生提供有偿维护。

3、以下情况不在免费保修范围内：

A、用户不按说明书安装使用，造成产品损坏的；

B、电源不稳定，超过产品规定范围或不符合国家安全用电标准而造成产品损坏

的；

C、因自然灾害等不可抗的因素造成产品损坏的；

D、用户使用不当造成外观受损的。

报警代码（P- 18） 报警原因 解决方法 备注

AL-00 没有报警 正常运行中；

AL-03 过压 请检查输入电压是否超过 40V；
请重上电

AL-04 欠压 请检查输入电压是否低于 15V；

AL-05 霍尔故障 请检查电机传感器线缆是否连接牢靠；
故障清除后自动

恢复

AL-08
堵转报警

相电流超过12.8A且达到5秒以上报该警；

请重上电
请检查闸杆是否卡住或过重；

请检查锁杆是否力度太大，请将锁杆力度

（P-13）调小或调为 0；

直接恢复出厂设置后试验；

AL-11

存储异常 请重新上电实验，如果仍然不行，联系厂

家，更换维修控制器；

AL-21

AL-22

AL-23

AL-12
线序学习异常

请重新上电实验，检查是否电机双方向都

可以运行；

请保持与机械限位有一定间隙；

电机传感器线及相线连接是否牢靠；

30 to 49 硬件故障
请重新上电实验，如果仍然不行，联系厂

家，更换维修控制器；
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